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Edappoyn : PUOuLon Evtaong Avepotipa pe Bdon tnv Osppokpacia tov neptBaAAovrog

Oa MPOYPOUUOTICOUE TOV AVEULOTHPA ETOL WOTE

e Avn Bepuokpacia sival pikpotepn amnd 25° C TOTE 0 AVEULOTAPAC TIOPAUEVEL
KA£LOTOG (évtaon 5)

e Avn Beppokpaoia sivat peyalltepn amo 25 kal pkpotepn amnd 27° C Tote n évraocn
Tou aveplothpa sival pkpn ( 4)

e Avn Beppokpaocia givat peyalltepn amnd 27° C tdte n évroon sivat 3

Av Beppokpaocia < 25 Tote
Aveulotipag évtaon 5
Av Bgpuokpaoia > 25 tote
Av n Beppokpaocia < 27 tote
Aveulotipag évtaon 4
Av Beppokpaocia >= 27 16te

Aveulotipag évtaon 3

ZHMEIQZH: Acite TiG TIHEG TIG Oeppokpaciog oTo TepUATIKO. AoKipdote va puoréete otov
aoOntipa Bsppokpaociog yio va petaBAnOei n Osppokpaocio kat va eAéyEete 10 KOKAWUA
oag.

EZONAIZMOZ

Movada AtcOntipa Oeppokpaciag kat Yypaoiag - MJS22
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Movdda Step Motor pe llpontéia - DJX09
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