Kivnon karé pfikog piag paivpng ypappnig pe évav aiodnripa xpiparog

ZxedOv ot GAoUG TOoug SIaywvIoPOUS POUTTIOTIKIG UTTAPXE! N avaykn / N
Kivnong Tou popTTOT KaTd PfiKog piag paupng ypappng. Zrm 5pactnpr-
omnra autr) Ba PEAETAOOUPE TOV TPATTO PE TOV OTTOI0 PTTOPEI TO POUTTOT
va akouAouBrioe! Tn padpn ypapp XpnopHoTroiwvTag évav aiodnripa

XPWHATOS.

N rd

\, ApXIKG ToTToBeTOUNE TO POPTTOT O TETOIa BEOoN WOTE 0 AIoBN-
MPag Xpwparos va eival mavw amod 1 paipn ypaupn. O ai-
yop1Buog Trou Ba vAotroirjooupe eival 0 E§AG:

Av o aioBnripag Xpwparog BAETEl palpo Xpwua TOTE 10 POo-
pTIOT KiveiTal ouvexws Trpog Ta Se€id péxpig 6Tou o alodnTi-

pag 81 AOTTPO XPUWHA.

Av 0 aioBnTripag xpwuarog BAETTEI AOTTPO XPWHa TOTE TO PoO-
PTTOT KIVEITaI GUVEXWS TIPOS T apIoTERA PEXPIS GTOU 0 aIo6n-

mMpag d&1 palpo xpuwpa.
AnhadA, To poumoT Kiveital ot éva «Jyk-dayk» porifo.

Mpoooxn: O mapamdvw aAyopiBuog SouAeler av n apyIkn
xardoraon 1ou pouTror tival TEToIa WOTE 0 AIoBNTAPAg XPw-
parog va BAETel paltpo xpwpa r va BAETE GoTrpo xpuwua de-
§1& g pavpng ypapprg.




1o mepiBaAAov TTpoypappanopol Tou Aoyropikod EV3 Snuioupyriore éva véo épyo (File -> New
Project) ka1 1ommoBeTrioTe 10 pIrAok Loop oTnv TepIoxr TTpoypappaTnopos:

Méoa o1o Loop eiodyere 1o ptrAok Switch amd myv opdda evroAwv «Flow Control»
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EmAESTe v B0pa Tou
ixere ouvdéon Tov aiobn-
Tpa Xpwparos.

EmAE€re Tn B0pa 1.

Av éxeTe ouvdioer o GAAN

B0pa Tov aioBnripa xpw-
parog, OuvdECTE TOV OTN

80pa 1 yia va oupQuvei pe
10 TIPdYpappa Tou BipAiou.




EmA£gre 1o padpo xpwpa.
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MNpooBéoTe Ta mapakdrw S0o0 Move Steering pTAok péoa oro Switch pIrAok kar TPEETE TO TIPd-
ypappa.

Av o0 awoBntripag
S&L palvpo xpwpa
otpifel npog ta SefLa

Av 0 awoBntripag
SeL Gomnpo ypwua
otpifeL npog ta
apLotepd




