Fpantés Aéyos # 1 OI TPEIS NOMOI THS POMTNOTIKHS Three Laws of Robotics -

O ouyypagpéag Emompuovikng Pavraciag loadk Acipog ot éva
dumynua tou éypaye toug 3 NOpoug TnG POUTTOTIKNG.

Aurtoi gival ol Bacikoi «kavoveg» TTou Ba pétrel va akoAouBolv ta
POUTTOT 6T/av ta eEeAi§oupe TTOAU — OL KAVOVEG E TOUG OTTOIOUG gival
@POVIMO ELEIG OL AvBpWITTOL VA TA TTPOYPAMATIOOUHE.

Av Kkat ot «3 Nopow ftav mpoidv avraciag, ot IAGCOEPOL Kal oL
TEXVOAOYOL TOUG LEAETOUV Kal TOUG OKEPTOVTAL OTA cofapd.

MPOTOSE NOMOZ: “Eva poundTt Sev EMTPENETAL
va [AAdyer Evav avBpwno f, Adyw adipdveiacg, va
arprice1 kdmolor, dvBpwnor va ndle1 kdT.

AEYTEPOZ NOMO=: “Eva popndT mpenel va
unakolel oTig EVTOAEL nou Tou divovtar and
dvBpwrmno, ekTér EAv TETOLIEL EVTOAEL Ha
EpxovTav o avTtilson HE Tov TlpuiTo Nopo.

TPITOZ NOMOX: “Eva poundT mMPENEL va
NMPOOTATELE1 TOV EAUTS Tou, EpGcOV AuTi N
npooTacia Oev EpXeETal o avTiBeon HE Tov

MpwTo f Tov AsiliTEpo Nopo.

2 3

davtaoTeite TWG £XOUME OTNV TAEN pag éva poutrot-BonB8s6. Me i

OUYKEKPLUEVEG 00N Yieg Ba To TTpoypaAMATI(ATE Yla TO KAASG OAwV
Hag;
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